Berechnung von J'(2 Zyl)
Die verwendete Formel soll nur direkt gemessene Grofien enthalten.
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3) Bestimmen Sie die Winkelrichtgrofle D des Federschwingers und das Massentrégheits-
moment J der Anordnung ohne Zylinderstiicke.

Ermitteln Sie die Periodendauern 7, und 7' durch dreimalige Messung der Zeit fiir 10
Schwingungsperioden und bilden Sie die Mittelwerte

Messung 107;, 107, Ty L'
N L. S6s 6,39
2 LS, U s EEY 2, Shs 1.4
3 75,305 0,65 2.5 3 1,05
Mittelwerte 2 S(ﬂ s \{‘bé S

Berechnen Sie die WinkelrichtgréBe D und das Massentrigheitsmoment J des Federschwin-
gers ohne Zusatzmasse. Die verwendeten Formeln sollen nur noch direkt gemessene Grofen
enthalten.
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4) Vergleichen Sie, welchen Anteil der Steinerschen Term J, und das Massentrigheitsmo-

ment bei Rotation um die Schwerpunktachse J; am gesamten Massentrdgheitsmoment J'
der beiden Zusatzzylinder haben!
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