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Newtonscher Schubspannungsansatz

FR= -nA de/ dh (vgl. T= Gy bei Torsion)

1=Fy,,/A=-1n dv,/dh i

tan i
i
- G'Y. (vel. c=E¢ bei Dehnung)
& h n - dynamische Viskositiit '
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