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I Gedämpfte freie Schwingung . I I

FRcibuDg - v Viskose Reibung STOKES-Reibung
f--- r: --+--+---!-If---f---+-

Dgl. der gedämpften freien Schwingung bei STOKES scher Reibung: -'f--l--.+-+-+"-+---+-f.-t-lf--f-t-

fix + bx + cx = 0 oder mx + bx + kx = 0

Die in der "Hüllkurve" vorkommende sog.
.Abklingkonstante" I) hängt mit den Koeffizienten
mund b der Dgl. zusammen: 0 = b / 2m

Def.:
Def.:
Def.:
Def.:

Abklingkonstante
dimensions lose Dämpfung :
Verlustfaktor
Güte

0= b/2m
D = 0 / 0)0
d=2D
Q= 1/d

I
J

Lösung der Dgl.: Unterscheidung in drei Fälle

I--

1
2

3

Schwache Dämpfung

Mittlere Dämpfung

Starke Dämpfung

(Schwingfall)

(aperiodischer Grenzfall)

(Kriechfall)

1\
0) 2= 0) 2 _ ö2I x(t)= x .e-ol • cos( O)oD·t + cl> ) oD 0 0< 0)0 b2<4 mc

I 2 x(t)= ~ .e-lil • ( I-o.t) 0) D2= 0) 2 _ 02 0= 0)0 b2=4 mco 0

3 x(t)= Q .e-ol • f(t, 0, 0)0) 0) 2= 0) 2 _ 02 0> 0)0 b2>4 mcoD 0

1'1
x ( t) = ~.e - v I ••• • c~ir! ( ~ 1:.1)
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