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Physik I


1.  Allgemeines

1.1 Grundintegrale
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1.2 Integrationsregeln
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1.3 Grunddifferentiale
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1.4 Diferentialregeln
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1.2  Größen und Einheiten

1.2.1 Physikalische Konstanten
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1.2.2 Physikalische Größen und Einheiten
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1.3.  Geometrie

1.3.1   Dreiecke
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1.3.2   Vierecke
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1.3.3   Kreis
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1.3.4  Stereometrie
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1.4. Trigonometrie
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2.  Mechanik

2.1  1-dimensionale Bewegung der Punktmasse

2.1.1  Beschleunigung 
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2.1.2  Geschwindigkeit 
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2.1.3.  a-v-s-Umformung
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2.2  2-dimensionale Bewegung der Punktmasse
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2.2.1  schiefer Wurf
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2.2.2 weitere Würfe
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2.2.2  Ermittlung der Bahnkurve
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Beispiel:
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2.3  3-dimensionale Bewegung einer Punktmasse
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2.4  Rotation von Punktmassen
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2.4.1  Beschleunigung
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2.5 Vergleich von Translation und Rotation
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2.5.1 Ergänzungen

Radialkraft: 	

Federkraft:	
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2.6  Dynamik der Punktmasse

2.6.1  Kraftstoß und Impuls
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2.6.2  Leistung, Wirkung, Wirkungsgrad

[image: ]




2.6.3  Impulssatz
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2.6.4  Massenträgheitsmoment
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2.6.4.1  Trägheitsmomente geometrischer Figuren
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2.6.5  Drehmoment
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2.6.6  Drehimpuls
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2.7  Bewegung der Punktmasse im bewegten Bezugssystem


2.7.1  Corioliskraft
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2.8  Dynamik eines Systems von Punktmassen

2.8.1  Schwerpunkt mehrerer Punktmassen
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2.8.2  Elastischer Stoß von Punktmassen
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2.8.3  Unelastischer Stoß
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2.8.4  Bilanz- und Erhaltungssätze für abgeschlossene Systeme von Punktmassen
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2.9  Dynamik starrer Körper

2.9.1 Kraftdichte
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2.9.2  Schwerpunkt des kontinuierlichen starren Körpers

[image: ]


2.9.3  Drehachse durch den Schwerpunkt
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2.9.4  Drehachse nicht durch den Schwerpunkt – Steinerscher Satz
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2.10  Festkörperreibung

2.10.1  Haft- und Gleitreibung
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2.10.2  Rollreibung
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2.11 mechanische Schwingungen

Federschwinger
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mathematisches Pendel (Federpendel)
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Näherung 

Bei kleinen Winkeln entspricht der Sinus etwa dem Winkel selber 
(Achtung: Bogenmaß beachten).
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2.12 Fluiddynamik
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Schweredruck:
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Schweredruck in der Atmosphäre:
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Innere Reibung realer Fluide:
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3. Elektrostatik / Elektrodynamik

3.1 elektrische Feld
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Verschiebungsarbeit:
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Vergleich: elektrostatisches Feld, Stromungsfeld und magnetisches Feld
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