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Praktikum 2

In diesem Praktikum geht es um das Uben der Mdglichkeiten, iiber Makros und Unterprogramme den
Assemblercode zu strukturieren. Dafur benutzen wir ab jetzt den ATmega8 in der Umgebung des Roboter
ASURO.

Vorbereitung

Machen Sie sich mit dem Schaltplan des ASURO vertraut, der als Anlage beigeflgt ist.
Schreiben Sie Assembler-Makros fur die folgenden Aufgaben:
o SWITCH_LEFT_BACKLED_ON: Einschalten des linken Rucklichts (D15). Dazu muss PD7 auf low
gesetzt werden und PC1auf high.
e SWITCH_RIGHT_BACKLED_ON: Einschalten des rechten Rucklichts (D16). Dazu muss PD7 auf low
gesetzt werden und PCO auf high.
e SWITCH_LEFT_BACKLED_OFF
e SWITCH_RIGHT_BACKLED_OFF

Schreiben Sie eine Assembler-Funktion, die 0,5 Sekunden durch einen Zahler wartet!
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Durchfihrung

Mit Hilfe der von lhnen ausgearbeiteten Makros und Funktionen soll ein Programm erstellt werden, das die
hinteren LEDs des ASURO im Sekundentakt blinken 1asst, wobei immer eine der beiden LEDs leuchten und die
andere aus sein soll.

o Erstellen Sie als erstes ein Projekt in AVR Studio und schreiben Sie das
entsprechende Programm!

e Testen Sie das Programm mit dem Simulator

e Mitdem Flashtool kann das tbersetzte Programm Uber die IR-Schnittstelle auf den
ASURO (bertragen werden.

o Blinken die LEDs wie oben beschrieben, haben Sie das Ziel des 2. Praktikums
erreicht!

Zusatzaufgabe:

Lassen Sie ASURO mit Hilfe des Morse-Alphabets HALLO mit der linken LED und (gleichzeitig) lhren Namen mit
der rechten LED blinken!

Zum Morsecode: siehe http://de.wikipedia.org/wiki/Morsecode. Es soll mit 5 WPM Ubertragen werden, d.h. ein
DIT ist 240ms lang.
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http://de.wikipedia.org/wiki/Morsecode.
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Anlage: Schaltplan des ASURO
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