| mpedanztransfor mation
Aus dem Verhdtnis von ricklaufender und hinlaufender Wellenamplitude kann man
fur jeden Ort z auf der Leitung einen Reflexionsfaktor angeben. Fir den

Leitungseingang gilt

Wie bekannt kann jedem Reflexionsfaktor eine Impedanz zugeordnet werden, so as

auch dem Leitungseingang Uber G In normierter Form gilt

_ 1+G _1+Goe P (w +1)e Pt +(w - 1) P!

W === ek b “bx
1-G 1-Gx (w, +1) ™" - (w, - D>

Sortiert man die Exponentidlausdrticke nach cos([d) und sin(ld) ergibt sch

. w, scos(b o)+ jsin(bl) _ w + jstan(bl)

S v osin(b ¥)+cos(b A)  jrw Xan(b A) +1

Sollte es erforderlich sain die Leitungsdampfung zu berticksichtigen muf3 b durch
g= a+jb ersetzt werden. Esgilt dann

& = w, +tanh(g :l)
" w xtanh(g ¥) +1

Spezialfélle

w, = 0 : Kurzschlul am Leitungsende

W, = j>tan(b ¥) = | Xan(2p 1) = | tan(2p xf )

W, = ¥ : Lealauf am Leitungsende
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Morrierte Impedanz der kurzgeschlossenen Leitung
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Marmierte Impedanz der leerlaufenden Leitung
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Solche Leittungsabschnitte eignen sich ds Resonatoren . Berticksichtigt man die
Dampfung, kann deren Glite bestimmt werden. Sie liegt in der Regel deutlich Uber
der von Schwingkreisen mit konzentrierten Baudementen.

Der 'Z- Transfor mator

Fir eine - Leitng git fur b ><'Z =E und dani
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