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6 Zeitverhalten linearer zeitinvarianter 
Übertragungsglieder und Kennwertermittlung 

6.1 Kennfunktionen im Zeitbereich 
Kennfunktionen im Zeitbereich sind Reaktionen der Ausgangsgröße auf 
spezielle Eingangsgrößen.  
Das Übertragungsverhalten linearer zeitinvarianter Systeme wird durch 
Kennfunktionen vollständig beschrieben.  
Die Übergangsfunktion  h(t)  ist eine wichtige Kennfunktion, sie ist die 
bezogene Sprungantwort.  
Die Gewichtsfunktion  g(t)  ist ebenfalls eine Kennfunktion, sie ist die 
bezogene Impulsantwort. 

6.1.1 Sprungantwort, Übergangsfunktion 

Die Sprungantwort ist 
der zeitliche Verlauf der 
Ausgangsgröße  v(t)  

eines 
Übertragungsgliedes 

nach einer 
sprungförmigen 

Änderung der 
Eingangsgröße  u(t) . 

Wird die Sprungantwort 
durch die Höhe  u0  des Sprungs der Eingangsgröße  u(t)  geteilt,  
das bedeutet, auf den Einheitssprung  1(t)  bezogen, dann ergibt sich 
aus der Sprungantwort  v(t)  die Übergangsfunktion  h(t)  des Systems.  
Für lineare zeitinvariante Übertragungsglieder wird im Wirkungsplan in 
den Blöcken oft der symbolische Verlauf der Übergangsfunktion zur 
Kennzeichnung des Verhaltens eingetragen. 
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6.1.2 Impulsantwort, Gewichtsfunktion 

Wird kier nicht behandelt 

6.2 Systemgleichungen wichtiger Systeme 

Bezeichnung Systemgleichung (DGL mit konstanten 
Koeffizienten) 
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6.3 Symbole und Übergangsfunktionen h(t) wichtiger 
Systeme 

 Symbol Übergangsfunktion h(t) 
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 Symbol Übergangsfunktion h(t) 
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6.4 Kennwertermittlung 
Abbildung 6-1 Quelle1 

 

                                      
1 nicht bekannt 
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